CX14 (Il Ed.) AC EVO Li-lon 1150x525

ELECTRIC PALLET TRUCK - CX14

Nowe elektryczne wozki paletowe CX14 sg kompaktowe, lekkie i tatwe w obstudze.
Zostaty one specjalnie zaprojektowane do uzytku w ograniczonych przestrzeniach na
kolei, w sklepach, supermarketach i na poktadach pojazdéw dostawczych.

Te proste i wydajne wozki paletowe sg zbudowane z myslg o trwatosci i sa idealne do
wszystkich potrzeb zwigzanych z transportem materiatow.

WERSJA EVO LI-ION

Innowacyjny model CX14 EVO zasilany akumulatorami litowo-jonowymi zapewnia
wyzsza jakos¢, diugotrwata i bezpieczng prace oraz zréwnowazone dziatanie. Cechy
charakterystyczne:

» Dyszel EVO: ergonomiczny i wygodny uchwyt, wskaznik stanu akumulatora, licznik
godzin pracy.

» Nowy system napedu pradu przemiennego z magnesami trwatymi: zwieksza

wydajnos¢, zmniejsza emisje hatasu i minimalizuje zuzycie energii oraz koszty

konserwacji.

Szybkie tadowanie: petne natadowanie w mniej niz 2 godziny.

Mozliwos¢ tadowania doraznego.

Dluzsza zywotnosé akumulatora: 2000 cykli tadowania.

Superlekki akumulator: zmniejsza catkowitg mase maszyny o 15%.

Bezpieczenstwo: akumulator bezkwasowy oznacza, ze uzytkownicy nie sg

narazeni na zadne ryzyko obrazen.

24V / 50Ah

1400 kg

PRAMAC

6/6 km/h

115 mm



MANOEUVRABILITY

Krétkie podwozie (L2 = 410 mm) zapewnia lepszg zwrotnos¢ w ograniczonych
przestrzeniach.

Kompaktowa konstrukcja idealna do pracy w waskich obszarach i korytarzach,
charakteryzujgca sie mniejszym promieniem skretu (Wa = 1345 mm) dla
szybszego obracania i fatwiejszej nawigacji w zattoczonych przestrzeniach.
Gladkie, zaokraglone koncowki widet i rolki wejsciowe/wyjsciowe optymalizujg
obstuge palet.

NIEZAWODNOSC

Solidna rama (metalowe zabezpieczenie kota silnika o grubosci 6 mm)
zaprojektowana tak, aby zagwarantowa¢ maksymalna trwato$¢ i odpornosé na
skrecanie i duze obcigzenia.

Wskaznik roztadowania baterii, aby umozliwi¢ tatwe zarzadzanie.

tatwy dostep do podzespotéw elektrycznych w celu konserwacji.

PRODUKTYWNOSC

INTELIGENTNY DYSZEL

Wytrzymata pokrywa z tworzywa ABS z tackg do przechowywania na goérze, kt6rg
mozna fatwo zdjac, aby uzyskac tatwy dostep do akumulatoréw i kluczowych
komponentdw, co przyspiesza czynnosci konserwacyjne.

Przetgcznik BOOST umozliwia wybor dwéch poziomow predkosci jazdy (do 6 km/
h) w zaleznosci od doSwiadczenia operatora i warunkOw pracy.

tatwy dostep do elementow kota silnikowego poprzez specjalny otwdr kontrolny.
Wtyczka Schuko z kablem spiralnym i wbudowang tadowarkg akumulatoréw.
Wyswietlacz akumulatora z informacjami: autonomia w %, autonomia w Ah,
autonomia w godzinach, dostarczona moc, napiecie.

Ergonomiczny dyszel zaprojektowany zaréwno dla os6b prawo-, jak i leworecznych.

Zawory motylkowe do kontroli trakcji.

Przycisk bezpieczenstwa z sygnatlem ostrzegawczym.

Sterowanie podnoszeniem/opuszczaniem widet umieszczone po obu stronach
uchwytu oraz przycisk BOOST.

Funkcja zétwia do poruszania sie w ciasnych miejscach z uchwytem w pozycji
pionowej, pozostajgc niemal w profilu maszyny.
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Przycisk zé6twiej jazdy

Oferowana w standardzie funkcja umozliwia obstuge wédzka w ciasnych
przestrzeniach: umozliwia jazde wdzka z dyszlem w pozycji pionowej.

Funkcje te wigcza sie, naciskajgc przycisk zolwia na dyszlu i obracajgc przepustnice
sterowania napedem. Wdézek jedzie z ograniczong predkoscig.

Zwolnij przycisk by wytaczy¢ funkcje.

WBUDOWANA tADOWARKA AKUMULATORA

Whbudowana tadowarka baterii zapewnia wygodne rozwigzanie do tadowania i
eliminuje konieczno$¢ wyjmowania baterii z urzgdzenia.

TRAKCJA | BEZPIECZENSTWO

Trakcje zapewniaja najwieksze w tej kategorii kota stabilizujgce do duzych obciazen
(100x40 mm) ze sprezynami do duzych obciazen. Wszystkie potgczenia drazkéw
wykonano za pomoca tulei, ktére zwiekszaja stabilnosc¢ i trwatos¢.

ROLKI

W standardzie wyposazony w pojedyncze rolki poliuretanowe. Dostepne rolki
tandemowe jako opcja.




1.1 Producent

PR INDUSTRIAL

1.3 Naped Elektryczny
1.4 Typ operatora Pieszy
1.5 tadownosé Q kg 1400
1.6 Odlegtosc¢ $rodka ciezkosci c mm 600
1.8 Nacisk na 0$ do kornca widet X mm 935
1.9 Rozstaw osi y mm 1196

2.1 Waga serwisowa (z akumulatorem) kg 210
2.2 Nacisk na tylng 0$ z tadunkiem kg 1039
2.2 Nacisk na przednig 0$ z tadunkiem kg 571
2.3 Nacisk na przedniag 0$ bez tadunku kg 175
2.3 Nacisk na tylng o$ bez tadunku kg 35

3.1 Kofta sterujgce GUMA
3.1 Kota podporowe - Przéd POLY.C.
3.1 Rolki nosne POLY.C.
3.2 Rozmiar két napedowych - Szerokos$¢ mm 76
3.2 Rozmiar kot napedowych - Srednica mm 250
3.3 Rozmiar rolek - Srednica mm 82
3.3 Rozmiar rolek - Szerokos¢ mm 80
3.4 Rozmiar kot podporowych - przéd - Srednica mm 100
3.4 Rozmiar két podporowych - przéd - Szerokos¢ mm 40
3.5 rozmiar két: kota tylne - ilos¢ (X-napedzane) nr 2
3.5 rozmiar kot kota przednie - ilos¢ (X-napedzane) nr 1x
3.6 Slad, przod b10 mm 530
3.7 Slad, tyt b1l mm 375

4.4 Wysokos$¢ podnoszenia h3 mm 115

4.9 Wysoko$¢ dyszla w pozycji pracy maks h14 mm 1238

4.9 Wysokos¢ dyszla w potozeniu do jazdy min h1l4 mm 725
4.15 Wysokos¢, opuszczony h13 mm 85
4.19 Catkowita dlugosc 11 mm 1560
4.20 Dlugosc¢ do podstawy widet 12 mm 410
4.21 Catkowita szerokosé bl/b2 mm 720
4.22 Wymiary widet - grubosé S mm 55
4.22 Wymiary widet - Szeroko$¢ e mm 150
4.22 Wymiary widet - Dlugos¢ I mm 1150
4.25 Odlegto$¢ pomiedzy widkami b5 mm 525
4.32 Przeswit od ziemi, Srodek rozstawu osi m2 mm 30
4.34 Szerokos¢ korytarza roboczego Ast mm 1810
4.35 Promien skretu Wa mm 1345




5.1 Predko$c¢ jazdy z tadunkiem Km/h 6
5.1 Predko$c¢ jazdy bez tadunku Km/h 6
5.2 Predko$¢ podnoszenia z fadunkiem m/s 0.03
5.2 Predko$¢ podnoszenia bez tadunku m/s 0.04
5.3 Predkos¢ opuszczania z tadunkiem m/s 0.05
5.3 Predkos¢ opuszczania bez tadunku m/s 0.04
5.8 Maksymalny podjazd z tadunkiem % 5
5.8 Maksymalny podjazd bez tadunku % 10
5.10 Hamulec serwisowy Elektryczny
6.1 Moc silnika jazdy kw 0.7
6.2 Moc silnika podnoszenia kw 1.0
Typ akumulatora Typ Li-ion

6.4 Napiecie akumulatora \% 24
6.4 Pojemno$¢ akumulatora, Min Ah 50
6.4 Pojemno$¢ akumulatora, Maks Ah 50
6.5 Waga akumulatora, Min kg 13
6.5 Waga akumulatora, Maks kg 13
6.6 Zuzycie energii wg VDI kWh/h 0.28

8.4 Poziom dzwieku przy uchu operatora dBA 59
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Informacje sa zgodne z plikiem danych w momencie pobierania.
Nadrukowany na 21/04/2026 (1D 9038)

©2026 | PR Industrial S.r.l. — Loc. Il Piano — 53031 Casole d’Elsa (Sl) — ITALY. Company subject to the
management and coordination of Generac Power Systems Inc.| All rights reserved | Image shown may
not reflect actual package. Specifications subject to change without notice

PRAMAC



	CX14 (II Ed.) AC EVO Li-Ion 1150x525

