PRAMAC
HX10E 1150x540

WOZEK PALETOWY WYSOKIEGO PODNOSZENIA - ELEKTRYCZNY

HX10 E

Podnosnik nozycowy HX10E umozliwia tatwe i lekkie podnoszenie na wysokos$¢ 800
mm dzieki niezawodnemu silnikowi elektrycznemu i wydajnemu akumulatorowi.

Po podniesieniu staje sie praktyczna platforma robocza, ktéra nadaje sie do miejsc
takich jak warsztaty maszynowe.

Ten wozek paletowy moze rowniez penié funkcje pomocniczg i dostarcza¢ materiaty
wzdhuz linii montazowych i produkcyjnych.

Akumulator mozna tatwo i wygodnie tadowac¢ za pomocg wbudowanej tadowarki i
monitorowa¢ za pomoca dostarczanego w standardzie wskaznika stanu
akumulatora.

ERGONOMIA

Ta maszyna jest wysoce zalecana do poprawy ergonomicznych warunkéw stanowisk
pracy i jakosci pracy operatora, zardwno w perspektywie krétko, jak i dlugoterminowe;.

Nowa forma

Nowy ksztalt obudowy akumulatora oferuje wiecej miejsca na stopy i zapewnia
swobode i naturalno$¢ ruchéw: operator nie musi manewrowac, aby uniknaé
uderzenia w maszyne i moze tatwo i wygodnie poruszac sie wokot niej.

Dyszel

Specjalny, ergonomiczny ksztatt dyszla 3D, w poréwnaniu do konwencjonalnego
dyszla, pozwala operatorowi na zajecie dobrej pozycji podczas pchania tadunkéw z
maksymalng wydajnoscig bez zmeczenia. Jest to mozliwe dzieki dwém duzym
chwytakom bocznym zaprojektowanym specjalnie z myslg o zapewnieniu prawidtowej
pozycji podczas obstugi wizka.




BEZPIECZENSTWO

Dobrze widoczny przycisk awaryjny z funkcja wylacznika akumulatora (izolator) jest
jednym z urzgdzen, kt6re sprawiajg, ze praca jest bezpieczniejsza i bardziej wydajna.
Wytacznik bezpieczenstwa chroni przed nadmiernym cisnieniem oleju.

Podstawa skrzynki akumulatorowej zostata specjalnie zaprojektowana, aby zapobiec
urazom stép i zapewnic¢ operatorowi wieksza swobode ruchow.

LATWA KONSERWACJA

Pokrywe komory baterii mozna fatwo zdjaé i zatozy¢ z géry.

Wszystkie komponenty podlegajace wymianie sg dobrze widoczne i tatwo dostepne.

SYSTEM AUTOMATYCZNEGO POZIOMOWANIA

Aby zapewni¢ jeszcze bardziej ergonomiczne stanowisko pracy, maszyne mozna
wyposazy¢ w opcjonalny system Auto Level, ktory jest w stanie regulowaé wysokosé
widet i utrzymywacé zadang wysokos$c¢ roboczg na statym poziomie. Dostepny rowniez
jako doposazenie, obejmuje:

» Sygnat optyczny i akustyczny aktywowany przy kazdym ruchu widet

» Mikroprzetacznik aktywny zaréwno w gore, aby unikng¢ niepotrzebnego
pochtaniania energii, jak i w dét, aby chroni¢ operatora

* Precyzyjne i punktualne podnoszenie widet z dodatkowym VBS

SYSTEM SKALI

Podnosnik nozycowy moze byc¢ réwniez wyposazony w precyzyjne i intuicyjne
urzadzenie wagowe, ktore pozwala na wykorzystanie maszyny nie tylko do
przenoszenia i przemieszczania towaréw, ale takze do ich wazenia w tym samym
czasie, dzieki czemu jest funkcjonalny we wszystkich operacjach wazenia
wewnetrznego.

UWAGA: Mozliwe jest potaczenie funkcji AUTO LEVELING z systemem SCALE w
celu zwiekszenia wydajnosci, bezpieczenstwa i ergonomii.

KONFIGURACJA

STANDARDOWY

» Gumowe kota sterujace i rolki poliuretanowe

e Akumulator rozruchowy 12V 60Ah

» Poktadowa tadowarka akumulatoréw z przednig wtyczka IEC
» Wskaznik stanu akumulatora widoczny ze stacji sterowania

OPCJONALNE

» Akumulator LI-ION LiFePO4 24 V - 30 Ah

» Akumulator AGM 12 V 54 Ah C/3

+ Na zamowienie: AKUMULATOR ZELOWY - 12V 50Ah: szczegdinie nadaje sie do
zastosowan w gtebokich cyklach, akumulator zelowy jest bezpieczniejszy (kwas
nie wylewa sie) i bezobstugowy.




1.1 Producent LIFTER
1.3 Naped Reczne
1.4 Typ operatora Pieszy
1.5 tadownos$c¢ Q kg 1000
1.6 Odlegtosc¢ $rodka ciezkosci c mm 600
1.8 Nacisk na 0$ do kornca widet X mm 993
1.9 Rozstaw osi y mm 1231
2.1 Waga serwisowa (z akumulatorem) kg 144
2.2 Nacisk na tylng 0$ z tadunkiem kg 709
2.2 Nacisk na przednig 0$ z tadunkiem kg 435
2.3 Nacisk na przedniag 0$ bez tadunku kg 116
2.3 Nacisk na tylng o$ bez tadunku kg 28
3.1 Kofta sterujgce GUMA
3.1 Rolki no$ne POLIURETAN
3.2 Rozmiar két napedowych - Szerokos$¢ mm 50
3.2 Rozmiar kot napedowych - Srednica mm 200
3.3 Rozmiar rolek - Srednica mm 80
3.3 Rozmiar rolek - Szerokos¢ mm 50
3.5 rozmiar két: kota tylne - ilos¢ (X-napedzane) nr 2
3.6 Slad, przod b10 mm 155
3.7 Slad, tyt b1l mm 447

4.4 Wysokos$¢ podnoszenia h3 mm 715

4.9 Wysoko$¢ dyszla w pozycji pracy maks h14 mm 1244

4.9 Wysokos¢ dyszla w potozeniu do jazdy min h14 mm 887
4.15 Wysoko$¢, opuszczony h13 mm 85
4.19 Catkowita diugosc 11 mm 1665
4.20 Dilugos¢ do podstawy widet 12 mm 515
4.21 Catkowita szerokos¢ bl/b2 mm 540
4.22 Wymiary widet - grubos¢ S mm 48
4.22 Wymiary widet - Szeroko$¢ e mm 160
4.22 Wymiary widet - Dlugos¢ I mm 1150
4.25 Odlegto$¢ pomiedzy widtami b5 mm 540
4.32 Przeswit od ziemi, Srodek rozstawu osi m2 mm 21
4.34 Szerokos¢ korytarza roboczego Ast mm 2170
4.35 Promien skretu Wa mm 1520

5.2 Predkos¢ podnoszenia z fadunkiem m/s 0.08
5.2 Predkos¢ podnoszenia bez tadunku m/s 0.13
5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem m/s 0.13

5.3 Predkos¢ opuszczania bez tadunku m/s 0.06




Elektryczne silniki

6.2 Moc silnika podnoszenia kw 1.6

Typ akumulatora Typ AUTOMOTIVE
6.4 Napiecie akumulatora \% 12
6.4 Pojemnos¢ akumulatora, Min Ah 60
6.4 Pojemnos¢ akumulatora, Maks Ah 60
6.5 Waga akumulatora, Min kg 14
6.5 Waga akumulatora, Maks kg 14
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Informacje sg zgodne z plikiem danych w momencie pobierania.
Nadrukowany na 21/04/2026 (1D 15054)
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